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技術で
末

⑯ 

ー産総•I/Iの挑戦一

A
I
X
ロ
ボ
ベ
I

の
挑
戦

H
常
生
活
ま
で
汎
用
性
向
上

基
盤
モ
デ
ル
構
築

二
つ
目
は
、
ロ
ボ
ッ
ト

の
身
体
構
造
や
作
業
の
種

（
上
）
多
様
な
作
業
を
こ
な
す
ヒ
ュ
ー
マ
ノ
イ
ド

の
開
発
と
（
下
）
ロ
ボ
ッ
ト
基
盤
モ
デ
ル
の
構
築

に
よ
り
、
ロ
ボ
ッ
ト
を
身
近
な
存
在
へ

作
業
を
も
支
援
す
る
末
来

で
あ
る
。
産
業
技
術
総
合

研
究
所
（
産
総
研
）
は
、

こ
の
課
題
を
解
決
す
る
た

め
の
研
究
を
行
っ
て
い
た
。
し
か
し
、
近
年
は
脚
類
を
問
わ
ず
、
汎
用
的
に
含
ん
だ
モ
デ
ル
で
あ
る
。
生
成
を
対
象
と
し
て
い

る
。
筆
者
は
、
以
下
に
示
腕
の
協
調
運
動
が
主
に
研
適
用
可
能
な
「
ロ
ボ
ッ
ト

2
0
2
4年
度
か
ら
産
総
る
。
一
方
、
ロ
ボ
ッ
ト
基

す
二
つ
の
テ
ー
マ
を
担
っ
究
さ
れ
て
い
る
。
そ
れ
に
基
盤
モ
デ
ル
」
の
溝
築
で
研
は
、
こ
の
モ
デ
ル
の
研
盤
モ
デ
ル
で
は
、
生
成
の

て
い
る
。
よ
り
、
ヒ
ュ
ー
マ
ノ
イ
ド
あ
る
。
そ
れ
は
、
言
語
や
究
開
発
プ
ロ
ジ
ェ
ク
ト
を
適
用
範
囲
が
動
作
に
ま
で

は
脚
立
の
昇
降
や
重
儡
物
画
像
に
加
え
、
力
覚
や
触
始
動
し
た
。
生
成
A
I分
拡
張
さ
れ
て
い
る
。
産
総

の
搬
送
を
で
き
る
よ
う
に
覚
と
い
っ
た
実
世
界
で
の
野
に
お
け
る
基
盤
モ
デ
ル
研
で
は
、
コ
ン
ビ
ニ
エ
ン

「
人
型
」
の
制
御

―
つ
目
は
、
人
型
ロ
ボ
な
り
、
単
な
る
移
動
だ
け
行
動
に
不
可
欠
な
情
報
を
は
、
主
に
言
語
や
画
像
の
ス
ス
ト
ア
の
店
舗
内
お
よ

ッ

ト

（

ヒ

ュ

ー

マ

ノ

イ

ド

）

で

な

く

、

移

動

し

た

先

で

び

工

場

内

の

環

が

実

現

可

能

な

作

業

の

幅

作

業

す

る

能

力

も

獲

得

し

境

を

再

現

し

た

を

広

げ

る

こ

と

で

あ

る

。

つ

つ

あ

る

。

現

在

、

ヒ

ュ

ー

実

験

施

設

や

A

生
成
A
I技
術
の
進
展
ヒ
ュ
ー
マ
ノ
イ
ド
が
周
囲
マ
ノ
イ
ド
の
制
御
は
、
従

I
橋
渡
し
ク
ラ

を

背

景

に

、

ロ

ボ

ッ

ト

の

の

環

境

を

認

識

す

る

能

力

来

の

モ

デ

ル

主

体

か

ら

学

ウ

ド

(
A
B
C
規
モ
デ
ル
を
検
証
し
て
い
性
を
持
ち
、
適
応
的
に
振

汎
用
性
を
向
上
さ
せ
る
研
と
そ
の
環
境
に
適
し
た
運
習
に
革
づ
く
手
法
へ
と
移

I

)

な

ど

の

計

る

。

る

舞

う

よ

う

に

な

れ

ば

、

究

が

活

発

で

あ

る

。

こ

う

動

の

制

御

に

つ

い

て

、

向

行

が

進

ん

で

い

る

。

算

機

資

源

、

統

ロ

ボ

ッ

ト

の

応

用

分

野

は

最
終
目
標
は
同
じ
ー

し

た

研

究

が

目

指

す

の

上

を

図

っ

て

い

る

。

ヒ

ュ

一

的

な

ソ

フ

ト

飛

躍

的

に

拡

大

す

る

で

あ

は、

A
ー

と

ロ

ボ

ッ

ト

技

ー

マ

ノ

イ

ド

の

研

究

で

ウ

エ

ア

フ

レ

ー

両

テ

ー

マ

の

技

術

背

景

ろ

う

。

こ

の

技

術

で

日

本

術

の

融

合

が

こ

れ

ま

で

人

は

、

か

つ

て

二

足

歩

行

に

ム

ワ

ー

ク

を

竪

は

異

な

る

が

こ

れ

ら

の

最

が

存

在

感

を

発

揮

で

き

る

手

に

頼

っ

て

い

た

複

雑

な

焦

点

が

当

て

ら

れ

て

い

備

し

活

用

し

な

終

目

標

は

共

通

し

て

い

る

よ

う

に

、

産

総

研

は

技

術

作

業

を

自

動

化

し

、

産

業

が

ら

、

大

規

模

た

め

、

今

後

は

そ

れ

ら

を

基

盤

の

確

立

に

注

力

し

て

の

現

場

だ

け

で

な

く

、

日

デ

ー

タ

セ

ッ

ト

統

合

す

る

方

向

で

研

究

を

い

る

。

常

生

活

に

お

け

る

多

様

な

を

溝

築

し

、

新

進

め

る

。

ロ

ボ

ッ

ト

が

知

（

木

曜

日

に

掲

載

）
9,  

産総研次世代ものづくり
実装研究センター
ロボットソフトウェア
PF研究チーム主任研究員

室岡雅樹

多自由度ロボットの運動制御に関
する研究開発に従事。特に、ヒュー
マノイドが物体を操作しながら移動
する「ロコマニピュレーション」を
研究している。ロボット基盤モデル
とヒューマノイド研究の双方を通じ
て、多様な作業に適応可能なロボッ
トの実現を目指している。

プ
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