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30

相
互
の
位
置
確
認

手支術で

ド
ロ
ー
｝
二
群
協
調
飛
行

技
術
の
確
立
が
求
め
ら
れ

て
い
る
。
現
状
で
は
、
衝

突
を
避
け
る
た
め
に
時
間

・
空
域
を
分
け
る
事
前
調

整
が
必
要
と
な
る
が
、
緊
た
。
具
体
的
に
は
、
各
機
の
シ
ス
テ
ム
で
は
、
各
ド
ジ
タ
ル
ツ
ィ
ン
と
し
て
現
を
、
福
島
ロ
ボ
ッ
ト
テ
ス
i

急
性
や
危
険
性
を
伴
う
現
体
が
機
体
間
通
信
で
得
た
ロ
ー
ン
か
ら
送
信
さ
れ
た
場
の
3
次
元
環
境
、
仮
想
ト
フ
ィ
ー
ル
ド
（
福
島
県
i

場
で
は
、
ド
ロ
ー
ン
の
自
情
報
か
ら
自
律
分
散
的
に
情
報
を
集
約
し
、
仮
想
現
ド
ロ
ー
ン
を
再
現
す
る
。
南
相
馬
市
）
で
実
施
し
i

律
的
な
制
御
が
不
可
欠
と
仮
想
的
な
力
（
目
的
地
へ
実

(
V
R
)
環
境
上
に
デ
オ
ペ
レ
ー
タ
ー
は
V
Rゴ
た
。
ビ
ル
火
災
を
想
定
し
一

な

る

。

こ

う

し

た

課

題

に

の

引

力

や

機

体

間

の

引

カ

ー

グ

ル

を

装

た

シ

ナ

リ

オ

で

は

、

3
機

i

対

し

、

産

業

技

術

総

合

研

・

反

カ

・

回

転

力

）

を

合

着

し

、

一

人

の

自

律

制

御

ド

ロ

ー

ン

を

i

究

所

（

産

総

研

）

は

、

複

算

し

、

次

の

行

動

を

決

定

称

視

点

（

ド

用

い

た

群

協

調

飛

行

、

衝

i

数

ド

ロ

ー

ン

の

群

協

調

飛

す

る

。

こ

れ

に

よ

り

、

衝

ロ

ー

ン

視

突

回

避

、

対

象

ビ

ル

上

空

一

行

制

御

技

術

を

開

発

し

突

を

回

避

し

な

が

ら

群

協

点

）

と

三

人

で

の

旋

回

飛

行

を

成

功

さ

i

た

。

調

飛

行

が

可

能

と

な

る

。

称

視

点

（

俯

せ

た

。

さ

ら

に

、

ク

ラ

ウ

一

同
技
術
は
、
ド
ロ
ー
ン
職
〈
ふ
か
ド
上
の

A
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1
人
で
複
数
操
作

間

の

情

報

交

換

に

よ

り

、

ん

〉

視

点

）

能

）

を

活

用

し

、

要

救

助

つ

つ

、

ド

ロ

ー

ン

の

実

用

社
会
実
装
に
期
待

近
年
、
マ
ル
チ
コ
プ
タ
ド
ロ
ー
ン
同
土
が
相
互
の
ま
た
、

1
人

の

オ

ペ

レ

を

切

り

替

え

者

や

不

審

者

な

ど

の

検

知

的

な

導

入

を

促

進

し

、

社

ー
型
飛
行
ロ
ボ
ッ
ト
（
ド
位
置
関
係
や
速
度
情
報
を
ー
タ
ー
が
複
数
の
ド
ロ
ー
な
が
ら
、
没
を
実
現
し
た
。
警
備
用
途
今
後
は
、
同
技
術
の
さ
会
で
の
利
活
用
を
拡
大
す

ロ

ー

ン

）

が

多

様

な

分

野

活

用

し

な

が

ら

、

目

的

地

ン

を

効

率

的

に

運

用

で

き

入

感

の

あ

る

の

試

験

で

は

、

1
人
の
オ
ら
な
る
高
度
化
を
進
め
、
る
こ
と
が
期
待
さ
れ
る
。

で
活
用
さ
れ
て
い
る
。
災
ま
で
の
飛
行
経
路
を
決
定
る
遠
隔
操
作
イ
ン
タ
ー
フ
遠
隔
操
作
や
ペ
レ
ー
タ
ー
が
複
数
ド
ロ
災
害
対
応
や
警
備
な
ど
、
こ
の
成
果
は
、
新
エ
ネ

害
調
査
、
警
備
、
空
中
物
す
る
仕
組
み
を
導
入
し
ェ
ー
ス
も
開
発
し
た
。
こ
現
場
の
調
査
ー
ン
を
遠
隔
操
作
し
て
現
緊
急
性
・
危
険
性
の
高
い
ル
ギ
ー
・
産
業
技
術
総
合

流

と

い

っ

た

用

途

で

は

、

が

で

き

る

。

場

調

査

を

行

い

、

安

全

か

分

野

で

の

実

用

化

を

目

指

開

発

機

構

(
N
E
D
o
)
の

複

数

の

ド

ロ

ー

ン

を

同

一

同

技

術

の

つ

円

滑

な

警

備

運

用

を

実

す

。

こ

れ

に

よ

り

、

オ

ペ

レ

委

託

業

務

に

お

い

て

得

ら

空

域

で

安

全

に

運

用

す

る

実

証

試

験

証

し

た

。

ー

タ

ー

の

安

全

を

確

保

し

れ

た

。

（

木

曜

日

に

掲

載

）
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機
体
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