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1.目的と効果

　長い物や大きな荷物などの両端をロボットと人間が重さを分担して支え、人間が加

えた力にしたがって物体を運ぶという、人間と協調して作業するロボットの制御方法

を提供します。

　人間が力を加えたときに物体がどう動くかという関係を人間にとってわかりやすく

する一方で、物体をめざすところに持って行って好きな方向に向けるという作業本来

の目的を達成できます。

［適用分野］

　●製造業・農林水産業・建設業・流通業等での運搬作業

2.技術の概要、特徴

　本発明では、対象物があたかもロボット把持点で仮想的な車輪に支えられているよ

うな運動制限（非ホロノミック拘束）をロボットに設定します。人間はふだんの生活

で物体をショッピングカートなどの台車に載せて運ぶ仕事には慣れていますから、本

発明の方法を使えば、物体を望む場所まで簡単に運ぶことができます。また、ロボッ

トアーム先端の力覚センサとアーム関節角の情報だけを使いますので、ロボットにカ

メラを取り付けたり高度な知能を持たせなくても、人間が単純な道具として使いこな

せるロボットが実現できます。

3.発明者からのメッセージ

　本発明のみでなく、関連技術として長尺物の協調鉛直昇降やパワーアシスト、イン

ピーダンス制御などについてのノウハウも蓄積しています。研究委託を通して実用化

などに関心のある方々からのコンタクトを期待しています。


